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1. Przedmiot zamoéwienia
1.1 fawka z oparciem typu ,Gdariska” (P.P.H.U. REKORD]} - o wymiarach 170x80x38 cm

Wysokos$¢ siedziska 43 cm, szer. siedziska 39 cm. Podstawa fawki wykonana z odlewu

zeliwnego. Odlew zabezpieczony farbag podkfadowa ipomalowany farbg chlorokauczukows.

Siedzisko wykonane z desek swierkowych, impregnowanych i malowanych natryskowo

trzykrotnie !akierobé}é‘qf w kolorze mahoniowym'.mKaida "deska fazowana od strony S

reprezentacyjnej na wszystkich czterech krawedziach. Kazda deska jest przytwierdzona do

odlewdw zeliwnych za pomoca czterech $rub zamkowych M5.

1.2 Kosz na $mieci (firma ZANO, nr kat. 03.036) o pojemnosci 40I;

Wysokos¢ od powierzchni ziemi 118 cm, wysokos¢ z odcinkiem kotwigcym 168 cm, szerokos¢ 55
cm, waga 18 kg; wykonany z profili stalowych, rur stalowych i blachy perforowanej w kolorze

czarnym.

1.3 Tablica informacyjna PROW — o wymiarach 125 x70 cm,

Wykonana z materiatéw o wysokiej odpornosci na UV, wysokie temperatury i inne czynniki
atmosferyczne. Wszystkie elementy wyposazenia muszg zachowac¢ minimum takie
wymiary jak i minimum tg samg jako$¢ materiatdw, minimum takie funkcje jak

w specyfikacji technicznej.

2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.

Oprécz samego wykonania robét skitadajgcych sie na montaz wyposazenia, na Wykonawcy
spoczywac bedzie merytoryczna, formalna i finansowa odpowiedzialno$é za nastepujgce prace:
Prace towarzyszgce:
- usuwanie z terenu robdt wszelkich odpaddéw oraz zanieczyszczenn wynikajacych z robot
realizowanych przez Wykonawce
- nadzorowanie robdét wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy
o podwykonawstwie
- zabezpieczenie robét do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych
okolicznosci odpowiedzialnosci cywilne;j.
Roboty tymczasowe:

- zabezpieczenie robdt przed wodg opadowa (materialy, sprzet, urzadzenia, narzedzia itd.)
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- usuwanie ewentualnych szkdd powstatych wskutek transportu urzgdzen na teren montazu
- zabezpieczenie adaptowanych drzew i krzewdw na okres wykonywania robét oraz usuniecie

tych zabezpieczen.

3. Wymagania dotyczgce srodkow transportu:

Urzadzenia powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikngé
trwatych odksztatcen i dostarczyé je w odpowiednim czasie oraz zgodnie z przepisami BHP i

ruchu drogowego.

4. Elementy wyposazenia

Elementy wyposazenia muszg spetniaé nastepujgce wymogi:

Wszystkie zastosowane przez wykonawce urzgdzenia muszg by¢ zgodne pod wzgledem:
- gabarytéw i konstrukcji (wielko$é, rodzaj i liczba elementéw skfadowych)

-charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkgji)

- Charakterystyki materiatowej (rodzaj i jako$¢ tworzywa)

- Parametréw technicznych (np. trwato$é, konstrukcja, fundamentowanie itp.)

- Parametrow bezpieczenstwa uzytkowania

- wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementéw sktadowych)

Elementy wyposazenia muszg mieé gwarancje na 36 miesiecy, serwis pogwarancyjny.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajno$é sprzetu powinny
gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét ma byé utrzymany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Roboty zmechanizowane nalezy wykonywal sprzetem o gabarytach umoiliwiajgcych
przemieszczanie si¢ bez uszkadzania drzew i krzewdw oraz o ciezarze nie powodujgcym

nadmiernego zageszczania gruntu.
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6. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiaftéw.

Liczba ¢rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym-umowa.

——Przy ruchu-na drogach-publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na oé i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu inwestycji.

7. Wykonanie robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w terenie robdt zgodnie z wymiarami
okreélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inwestora.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sig skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie Inwestora.

Sprawdzenie wytyczenia robdt przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od

odpowiedzialnosci za ich doktadnoé¢.

8. Kontrola jakosci robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za petniong kontrole robét i jakosci materiatow.
Kontroli podlega:
- jako$¢ dostarczonych wyrobéw

- prawidtowo$¢ montazu i zgodnos¢ z projektem

9. Odbior robot

Przedmiotem odbioru koficowego jest caly zakres robdt.
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